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MOD! LN TANI M

Benzinli motorlardaelektronika t e k | e me iledlgilis
bilgilerinverildif bi r °jJrenme mater
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¥N KOKUL

Bu modanl kmokturl u yok

YETERL KK

Elektronikat ek | eme si stemlerin
deji Ktirmek

MODL! N AMACI
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Benzinli motorlardee | ekt r oni k at ekl
tekhis, onar éyapabikceksiniz.ve b
Ama-1 ar

1. Pl atin kumandal é trans
sisteminin kont ryaphbileeeksinin.
2. Hall etksi (Hall effec k umandal & el e

sistenterinin kontrollerini
yapabileceksiniz.

3. End¢gktif vericil i elekromik
at ekl emkerininskentemol | eri ni
yapabileceksiniz.

Ortam:Séneéf , at°varye ve | abo
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GKRKK

Sevagili ¥Jrenci ,

Benzinle -alékan i-ten yanmaleé mboemliar i
sistemlerinden biridir. At ek leleomar ak ssemké&t i
gel i kndedtFbr. K-ten yanmal é& motorl arén gel ikt

hep bu y°ndedir.

Silimadier al €nan yakeéet ve hava karéekéménén
°nemlidir. At extl oermep esrifsaremmdrnesréd ,¢zrer i nde dir e
yanmal @ benzin motorl arénda atekleme sitemle

Bu mo delektronikh e k | e Meeiningiesiteé my ap é s &lekereni@k | anac

a e kKl e meernioil utkemr an par-alar ve g°revleri h ak
bakar é il e tamaml adéj énézda elekronkat ggralnerad é
sistemlerinin bakém,r ®mar a ma- ahacuggan damlk bt al o
yapabiimek - i n i yi bir baklangé- yapmék ol acaksén






¥JRENME FAALIKY

(Amac )

Pl atin kumandal é transisteoerl ¢ el ektronil
d e ] i kyapatiletaksiniz.

(ARAKTIR)

a At°l yenizde bulunan elektroni kerlt emé e me

sistemini inceleyiniz.
a Byl e bir atexltletmey as-i sdweymniIncujnerdwe nariackt
0] Pl atin kumandal & el ektronik at ekl eme
arasdmd&liéel ekl aré arakteéreéeneéz.
0] Araktéermahacé@andacécibiagarakP dpent meazeiln g°ze

arkadakl arénéza sununuz.

1LELEKTRONKK ATE&KSEME

Otto motorl ar é veya buji il e at ekl emel i
motorl arda emme zamanénda silindir i,-@®ihiirsine
Kekilde tutukturul masé gereklidir. Benzinin
ol duju gi bi sékéektérma ile tutukturul maseé ko

1.1.Tanémeée

Kk i veya dOtootmoz amdmr@nda emmearakanérndm
sékéktérma zamanénda sékékteéerélarak baseén-
karekeéemén m¢gmke¢egn ol duju kadar ¢ st °1 ¢ nokt a:
ve ¢st °1l ¢ noktayé birka- derecel gg-bi makani
sajl anmal edeéer . Bu nedenl erl e e mme Zzamaneén
tutukturul masé bir kevélcem (elektrik arke)

Mot or un deji ken -al ékma kokull aréena g°re
gerekir. Ovektemul an ekl eme séraséna g°re si
dejiken devir ve y¢k kokullaréna g°re de kév

Benzinldi motorl arda silindir i -erisinde
olukabil meesk bi-ri ngereiklsi m ¢r et en vV e bu ger i
kokull arénda atekleme séraséna g°re silindir
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12¥zel l i kIl er i

U El ektroni k at e wdkanderlevrederiimi el0000evola kadhe
- @ k a hadir. me k
U Pri mer devre akémé her zaman maksi mum ¢

ger il i mi dai ma en y ¢ ksek ove meriknli adeéer .
-al ékmaktadeéer .
1] Yéksek devirlerde -alékma daha verimlid

U Transistore¢egn primer de@yayl amma&ypa kak akna
s¢rede ger - enkd ¢ekksiiry.o nBub cobliadyi mea kit @@ f mi n
0] El ektroni k avans d¢zeni il e atekl eme za

1.3.Klasikk At ekl eme Sisteminin Yetersizl:

Nor mal at mos®60r,i7k mama rttélranradka ar al é]J éna sah
olukabil me3000G -val t200i0r gerilim gereklidir
benzinli motorda sékéktérma sonu ol ukan bas:
gerilim gereklidir. mha y¢ksek sékéektérma oranénda, dah
devirlerinde veya motor y¢k alténda bu geril

Mot orun y¢ksek devirlerinde kam a-éséneén
akemé daha d¢ mkiakve sklojefegerdirein dkgaklmme si ne neden ol
kekildekl.alsG k ve el ektronipk i me ek |ldeme es iasktéenmélr
devrine g°re dejikim grafifjgi g°r ¢l mektedir.

Klasik ategleme Il4)  Elektronik ategdeme
VAR . N |
4_ ﬂﬂﬂ

1 f(ms12000 didk I':*‘;J_ i TTas) 2000 dik
Y]
00/

1 e ) A0 clid e t (o ) A00 cid
keki.l 1. 1: Primer devre akéemeée frekans
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Mot or y¢k @yaznBeael elkejni nin t am sekendek konut
geriimei ht i ya- daaygoodvaoltzakcakal asi k at ekl eme si st e mi
yetersiz kalabilmektedirk e k1 .12 6 d e bobin sekonder devr e g
go°r ¢l mektedir.

Sekonder devre

gerilimi (Volt)
Elektronik
|
40000 w e me

20000

\\\~~~‘~~~\B U J I |

Kl asi k 4

gerilimi sistemi

Motor devri
Sekill 2: Klasik ve elektronik atesleme sistemler.]
Mot or |l ar gel i kip sékéektérma oranlaré ve
yetersiz kal maya bakl amékteéer. Klusauirl aatée Kluerh
a Pri mer devre akéménén 4 amperden daha f
0] Devir artték-a bobinin verdifiji ger il i mi
a Klasik atede me sistemlerinde mekani k par - al
sekonder devre gerilimi istenen dejere

0] Dalm sék aral ékta periyodik bakém ve par

14El ektroni k Atekl eme Sisteminin |s
El ektroni k at &k lasin& @Ritekémmei nsi st e mi il e
-ékan ¢stenl gkl eri K°yl edir:

a Mekani k sistemket-ldl ékd és gt apnemr par - a
bakém ve ayar gerektirmemektedir.

u Elektronik devre elemdanar ekdat | enme, vyaj, kir gibi
meydana gelmez. Sistem dal&imli- al é k makt adeér .

a Mot orun y¢hde kk ldewii k dabirverimiidinkéa ny car-e€é s énda
devirle birlikte azal ma g°r ¢l mez.

u Primerdevr e akeéemémléat iknelsei | kmieysas| anmayacak
ger -ekl exir.



u Kl asi k at ekl eme sisteminde maksi mum 4
transist®©®r sayseeslitnidlemi8k taimp.er e y ¢ k

a El ektroni k ateprl mene dévt e mhkéekendea baj | ¢
devre geril i mi 40000 .Dewlitra vieadagrke- gkale
meydana gelmez.

1] El ektroni k avans d¢zeni il e motc®mam deyv
olukturul ma zamané m¢kemmel e yakén ayar

a Sekonder devre gerilimininiddttae®yetmdasé
kadara r €l mékt er . Daha kuvvetli ve uzun b
alev -ekirdejiktdachear b¢eyeéek ol uk ma

1.5.DahaG¢ -1 ¢ Bir Atekleme K-in Takip

1] Primer deveéeeélhmamedart

Kl asi k atekl eme sistemlermirnde,r plaatgiérs éy e a
ki si a n c a k méktedx mipniyetli olarakeames ytadu é yea keikll er i
€ maksi mum 4 aBopree demlanan eadsji pgn@em ér | at
€ ile sajlandeéej é i -1i ndeDasheak ogned-elr¢ o
| de et mek ogerekin bu akéeméen y¢kseltil

DO O D

0] Primer devre akéménén ge-iK s¢resi uz
Pl atin v e kond&2mrsdth%rfdrer - adleevwea alke mén
i Pmiemke edidrevr e akéméeneén maksi mum de
edir . Y ¢, kes edka hdae vdi ar | keérsdael nibauk tsasdré r . Pl
ve kondansat®r¢gn Karj ol ma & «sne e
d¢ K Arkmark tgeed iirk s ¢r esi artérél mal edeér .

O T Q@
D~ D¢
1

Mekani k par-al arén yerine aenléekatbriolniirk de
;N me sonucu ol ukacak a K € n noatddanr vV e
r

0] Dajmtceel umsuzl ukl aré gideril melidir
End¢ksiyon bobininde end¢gkl enen yeé¢ksek g
dajetéeménda g° rkéalyenma knheek aprriokb | pearl -ear t amamen o

u Avans mekani zmase ngent iirkrhes vs ¢nri.e syieramal t é
Mekani k ve vakum avans avans mekani zmaséeén

tam olarak ve istenilen msasmahtdiay acagn éany alma Imi
uygul anmaseée s¢re-1 eri hezl andeéer él mal éder .
a Buji ternak ar.alejée arteéerél mal éder

Kl asi k at ek | shoreder slavrggériemiminradéer € | a rhaima s ét ér nak
ar alseqg reénrel aSeikardéerdavdegeriimiar t ebuel ér sanmadk cacaladi & i r



u End¢ksiyon geril i mi birden fazla bobin
Kki silindire bir end¢ksiyon bobini veya
kull anemé ile daha g¢-1¢ veren uygun zamanda

1.6.Elektronik At ek | eme Si steminin ¢exkitler

El ektroni k at ekl eme sistemlerinin séneéfl
al eénarak yapeéelabilir. Buna g°re yapélan séne
Primerdeve akéméneén kesil me kekline g°re
1] Platin kRumadhdahék atekl eme sistemi
a Hall-effect(Halle t ki si ) kumandal e el ektroni k ate
0] End¢kti f vericili (manyetik kumandal &)
0] Distrib¢gterden uyarteémlé
0] Vol an veya kasnaktan uyartémleé
0] Foto elektel &ktkuomainkladhtekl eme si st emi
Sekonde ger i | i mi dajetma kKekline g°re
0] Distribe¢gtorl ¢ tip
0] Distrib¢gteorse¢gz (statik) tip
1 Kardek silindir (ikiz) atekl eme si st
1 Hersi Il i ndir i -i)n alt aejkd mamez s(i dsit reand t
At ekl eme avans «kKkekillerine g°re

u Mekanik avangertb at &
u Vakum avans tertibate
tert

0] El ektroni k avans i bat é

Gel i kme akiamaséna g°re

1] Transistorl ¢ atekl eme sistemi

a Hal | et kil i atekl eme sistemi

a Entegre atexkxleme sistemi (I TA)

0] Tam el ektroni k atekl eme

a Digiplex 2 tam elektronik atexkl|l eme si st

1.7.PlatinKumandal @€ Transistorl|l ¢ At ekl eme

Daha ge¢-1¢ bir atekleme i -in yapélan ar a
gel i ktirme -al ekxmal arénén i |k ol uml u uygul
atekl eme sistemleri niond utkd mealma-kala&ddkema prensi b

1.7.1SisteminSaj | adéj & Yararl ar

u Pl atin ¢zer i n@naksimunela mp e rl )e nt abttiaded@k mé K
ol ukumu °nlenmik ve platinin °mr¢ uzame

7



a Transi sntd°ern ¢gzee-rein pr i 8naeper) ar ewate Bolairakk € mée  (

depolanan enerji airé r € ISek@nder devre gerilimi (40000 vol)r t mé kKt ér .

a Pl atin ile paralel -alekan kondansat?©or
kaynakl anabil ecek arézalar °nlenmi«xtir.

a Buj i térnakelagridle 1®Mx§ t daha gevEBlpceéem
edi |l mi ktir.

1.7.2.SisteminPar - al ar é

Sistem klasi k atekleme sistemine -0k benz
il e kontrol eden elektroni k devre il ave edil
devr e amikréeledégrné ko

1.7.3.SisteminPr ensi pvek &8md £& mas &

kekl3e prensip kKkemasé g°re¢glen platin kume
el emanl arénén yapeésal ©°zelliklIler:i -al exma °z
— DISTRIBUTOR

Ll .J
= | Bobin PLATIN
o Ri
TRANSIETOR

keklidl Pl ati n kumandlad me ediesktteaminipgkr eantseikp K e ma

Sistemin -alp&@dkmar prdemwarieb ¢, knéanséén éwkentrold a ha h «
edi | mesi ol aralPri°mert | ereebicl iak é mée transist?®
End¢ksiyon bobini apt & mardackva peg Bankebieniéen@erit éaz Si
platin ile transist®re kumanda eden tetiklen
czerinden ge-en ve transistory¢ iilldtampar konum
kadarder Transd sgé&@—i rpilladiijni i2aemainl egiridmmer s &
czerinden 8 amper akem ge-iril mektedir. Se

8



Kartlarénda daima y¢ksektir ve deji kmemekte

devre akéme akiedilar ai gesintlen y¢s¢ksek gerilimn
atekl eme sistemi il e aynedeér.
PPatinden ge-en akém kiddetini azaltmak Vv

den ol ukan esistenket i 6 @ivie kdeekvidienbihit bipt at i n kumand :
el ektroni k @trexll ranet adcivir.e s i

Dengeleme
E direnci
Kontak R1|| 180 Ohm Dist.
Anahtan W
Rz Th ]_:lri_I ‘ Sek.
33K
= 400VZ!I|— 1
T 82 Ohm
Batarya P 4W Rs -
T éK 400V
300nf
Ra T2
100 Ohm
keki:!l Pl.adti n kumandal & el ektroni k atexkl e

T2 transist®°r¢ bobi mlpridmer ddv migbemisd méd R &

akéméné kontrol etmektedir.

Kont ak aeahamnplkomnaklaﬂ&nénahapanmagégh
negati f gerilim uygulanarak i-kelti ekt gre-hafr
gelen pozitif gerilimR3  di r enci czerinde ge-erek T26nin b
iletime ge- mesi ile bobin primer sargélaréndan

Zener diyot, primer devrede olukan gerilir
transistITRing absrn st °r¢gn u-1 aréna bajl anmék
sistemindekik ondansat°r g°revini yapar . At ekl eme
olukturarak kevélcémén -akma s¢resini uzateéer

AteKIeme nokt as

énda pl atin kont akl ar éner
anan negatif ger i
anda

uygul l'i meoetaklapr kmékadakt
ani de keser . Bu end¢gksiyon bobini sek
tevzi tertibaté yoluyla bujilere g°nderilir.

R1 direnci platinden ge-en akém&ndghnzeri nd
ge-en (@x80x0= 06 amper ol aca]j bemgdealne Memrdsi rueznucni ,
motoruselaeoi di taraf éndan, mark anénda késa devr

9



1.7.4.SisteminKontrolleri

1.741Pr i mer Devre Akéméneéen ¥I| -¢,1 mesi

Pri mer devr e akeme damp ey me tsreersii  bialjel ahla+
kontakl aré kapandejé zaman transistor ileti:H
devresini Al amper metresi ve transistor ¢zel

okunan dejer pri merk kilEe56e ep raikmenmré nce vgrees t @kt @ meée r
go°r ¢l mektedir.

Kontak anahtar

Prim,
O
E
1
1 Primer akimi
(‘ v ‘*V
Transistor i ii
Bujiler
A8
kekibl Ampermetre ile primer devre akeéménd:é
1.742P1 atin | zerinden Ge-en Akéméneén ¥I| -¢I1 mesi
Pl atin bajl ant e u-l aréndan birisi s%ke¢l e
bajtanfl atin kontakl aré kap&ahépPAe aammenmkbnet
okunur( k e k5). I 1
1.743Sekonder Devre Geriliminin ¥I|-¢1 mesi
End ¢ k obynioimver ebi | di ] i S e k 0 naskeplu mdbtervteste ger i
ci haze 1| e€ihak- dlodbhbinl isrekonder devre keabl ol ar
sekonder devre gerilimdekid e i K i mi zamana bajl é& oHdar ak gr-r
edilengrafiki ncel ener ek naitne k-laelméek nsai svteermil eri ve ate

ar éz altlemir & b

10



1.75. Sistemin Yetersizlikleri

El ektroni k atekleme sistemlerinin ilk uydg
-aléekan el eman ol an platinden kaynakl anan ol

Pl atin ¢zerindemkpptnhnmemakegampraaaé t €Ehbhenmik
zamanl a platin fiberi akénarak platin aral é]j

Ayréca kil asik at ekl eme sisteminde de gor
devirlerde s°z konusu ol maya mhewvamumret mekl e nhé
a-abilir. Bu nedenle y¢ksek devirli mot or | a
sistemleri el verikli dejildir.

11



Pl atin kumandal &
dejikimapénez

transist©or]l

¢ el ektroni

U4 Di stri

Sonrataké n é z .

hassas

be¢t Oréin neo

0 1. buji
tespit ediniz.
S%°ke¢nygz

0 Pl atin

O Distrib
distrib
milini
kapatar

U Gerekli g¢venli k te

U Gerekli el takémhear
getiriniz.

O Motor/ otomobile ait
bulundurumiz. ¥ 7 r et me n i zild igih
yardéeimz.i st ey

i Katalogda belirtile
yapenez.

0 Uygun anahtar kull a
-al éexkéneéez.

0 Emni yet kur al | ®ikkatlhve

M
A

davranéneéez.

kabl osunu
Disth ¢t ©r

VvV e
buj i

kabl o
sabi tl
mbt st d
skt ¢] éngz K
ak toz ve pi

12
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U Bujikab |l ol a ¢ & pkantred °
edinizve yerine tak n € z .

Buj i kabl ol ar @éné inden
tutarak -ékarénéez.

Buj i kabl ol ar éneén

varsa dejiktiriniz.
] Buj i kabl o baxkl ekl a
ge-mel i dir . s@ekvekketkelri
Buj i kabl ol arénda e
ger¢len deformasyon
Ohm metr e il e buji

Ol - ¢néz. ¥l - ¢1 en di

dejerlerine Hiyguak ok
ipekli kablnundirenci10000 ohm kadar é r

U Buj i | @m dantsoPakniz ve
yerinetale n é z .

Buj i renén ve
katal ojunda belirtil
periyotlarda dejikti
Buik abl ol arénée bujile
késémlaréndan tutar g
Buji kabl ol ariel,erde su
g°re farkl é& boyl arda
edilmelidir.

Bujileri s°kmeden °©°n
hava ile temizleyiniz.

Buj i kabl ol aréneée u-
tutarakhdgsbkakabl odan
zorl amayénéz

] Bujiyi, buji | ok masé

Gevketirken ve sékar
kéréel mamaséna °zen (¢
Buj i el ektrotl ar éne
féer-a ile temizleyin

13



U Bujiler temizlendikte sonraa ér nak a

Yanlis Yanlis Dogru

ayarl anmBuijgideéeréer nak
il e yapénéz.

Gerekli ayar dejeri
bakéenez.

Ayar ve bakémé yapéel
verilen bujiyi, yuva
bokl ujunu aléenkEke BY
Kekilde sékéneéez SoKk
buji klipsine oturtunuz.

Bujilerin veri mli K

12000 kmdédir. Bujiyi
belirtilen periyot (

0 At e k| e riméd ebjoittixg tni

] At ekl eme theahbmimial (i +)g

°l -¢n¢gz. Ak¢ gerilin
] Bobin primer sargé K
Ohm metrenin °1-¢,m u
I

(+) pozitif t &negdtfna
terminaline temas ettirin.

i Ohmmetreden28C s éc a killéXY a
arasé bir dejer okun
diren- idej2erdidadm. & ¢ - ¢
i se bobini dej i ktiri

Bobin sekonder sargeé
Ohm metrenin °1-¢,m u
() negatif terminal.]
- & k éamasretirinik.

Sekonder s arAgc nséénc adke
35006000 Y arasénda o
dejerleri i-in ara-

lgktropil p U El ektroni k k onntetreald ¢
n inig. te is

A XX m
o o —
S5 S5O
—~ —~+ =

Bu Kk ont rnonmetge ildyapabilicsiniz.

katalogda belirtil en
diren- dejerlerini ©°

14



U Avans

kyapp h € D | ¢

0 Avans

avans

dejerini
t abanedmiz &€ i

sk al

| e

U Mot or
sisteminn

t est ci ha
ar éz a giain é

El de edilen dejelel er
kar kél akt éréneéez.
Ayréca bir devir °1 -
kull anarak avanseéne
Avans, devir ve vaku
katalogdan belirleyiniz.

Osil oskop ekranénda
di yagramé ¢zerinde 38
Distrib¢ter kapajéneé
Ohmmet r e yramerdesskendér a
devrelerin kontrol g
Osil oskop -al ext éreel
g r arfi élde édiniz

Akaj éda kIl asi k aplagnk |
kumandal e el ektroni K
primer ve sekonder d
g°r ¢l mektedir. EIde
karkél.akt érenéez

ixinc: DEVRE
B QURUNTU SU
vipain |
| reares

BIRINCEI DEVRE
GURUNTUSU
1

ATRY
clzalsl | ‘FrAviwLER

BT
\

BIFIR
Glzolst
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KONTROL LKSTESK

Bu faaliyeak&kjapdamEndhel enen davranéxkl ard
Evet, kazanamadé] énay@ambtecewX)rai kar ehi koyar al
dejerlendiriniz.

Dejerl endirme ¥I-¢t] Evet Hayé

1. Distribge¢t ©rer enkotboar kdéamm vse® kK
vag énéz meé?

Buj i kabl ol arénén kontrol

Bujileri s°kerek kontroll
Dej i kmesi gerekiyorsa dej
e

At ekl eme bobini kontrol |l

oA

El ektroni k kontrol cNimes

»

Avans kontrolg¢ ve ayare y

7. Mot or t est cihazé ile are

DEJERLENDKRME

Dejerl endirme sonunda AHayéro kKeklindeki
Kendini zi yeterl.i germ¢egyar saemdé@mi 2] r Byme, nf ae
AEvet 0 i se MN¥Il - nyee vgee -Derjiezr.l endi r me o

16



Akaj édaki sorularée dikkatlice okuyunuz ve
1) Akajédakil erden hangi si platin kamamdan é e
dej I dir

A) Sinyalbobini
B) Atexkleme bobini
C) Platin
| D)ECU(El ektroni k kontrol ¢nitesi)

2) Aka] édaikfiddeerlckemlen hangisi veya hangil eri

[TSi vri u-lu elektrotlar y¢ksek geril i mi K @
HTEl ekt rloét] és éacratkt e k- a buj i -akma geril i mi a
MiBuji térnak aral éjée b¢gyedegk-e atekl eme g
A) |
B) 1T 171N
C) il
D) i1
3) Akajédakil erden hangisi distribg¢gt°r i-inde
dej Pl dir
A) Yaylar

By Sant i &p gr | ekl ar
C)Avans =-ubuju
D) Sinyal rotoru

4) At ekl eme bobini 12 voltluk batarya gerilim
A) 10.000i 15.000 volt
B) 20.000i 35.000 volt
C) 25.000i 30.000 volt
D) 30.000i 40.000 volt

5) Patihk umandal € el ekt r onlatke ae reikhcdene ¢é semr mv e dte
il etim konumuna gree ikadarndcdri Xl eme akeéme
A) 0,57 1,0 amper
B) 4-8 amper
C) 816 amper
D) 2000630000 amper

6) Benzinlii motor |l arda ysakélnndasrd eir-ei mal kéunlaln
akajeéedakil erden hangisidir?
A) Sékektéréel mék hava i-erisine benzin p¢sk,
By Sekéexktéréel mék hava i -erisine motorin p¢slk
C) Sekéekteéere

| mék hava yauWeul masekéméenén b
irikine benzin p¢gskegrteél mek

17



7 Akaj édakil dadangpahgi bir atexkl eme i-in
biriside] i?1 di r
A)Primer devre . il mi artérél mal é
By Daj éetéem ol ums l ukl aré gideril mel./
C) Primerdev e akémée. arteéerél mal é

D)Pri mer devre akéménén ge-iK s¢resi uzatel
8) Akaj édakilerdkenhrbankgi at ekl eme sistemler
aral ejéenén °I-¢s¢gder ?

A) 0.55 mm

B) 0,601 0,70 mm
C) 0,50i 0,65 mm
D) 0,801 1,20 mm

9) Akaj édakilerdkenr bankgi at e°kzleel nhei kslidestti enndl eenr
A)Transistor pri mer bidsegrraed/@p pklaaptaitna bkialdiarr. Kk ¢
B)El ektroni kmakamisk dgizenémle uyumlu dejildi
C)Primer devre B8alkémé&erhaerakzsdmaum dej erindedi
D) Sekonderdevregerilimi 80001 2 0 0 0 0 volt araséndadeéer.

10)Akaj édakilerdenrbankiatexkl eme sistemini
dej ?l dir
A) Sekonder gerilim 40000 vokadad éMo.t or devi r azadmaogimak ¢ ne g°r
By Devir arttéek-a bobinin verdiji gerilimin
C)Pri mer devre akéemé transist®r sayesinde 8
D) Mekani k sistemle -al ekt ér élean yhoadriekk ebtalkié m

ayargerektirme.

DEJERLENDKRME

Cevaplaréenézé cevap anahtareéeyla karkeéel akt
verirken tereddgt ettijJiniz sorularla il gil
Cevaplaréenézéen t¢gmeg dojru i se bir sonraki °]

18



¥JRENME FAALXY

(Amac )

Hal l et ki si (Hall effect) kumandal e el ektr
deji Ki mini yapabil eceksiniz

(ARAkTIR)

0] Hall etkisi Hall effecku mandal @€ el ektroni k at ekl eme

u Pl atin kumandalme ediekttemini K | et evlass énd

araktereéenez.

2HALL ETHKAUISBEEECT )
KUMANDALI| ELEKARODKNKEKME
SKSTEMK

Kl asi k at ekl eme sisteminin ol umsuzl ukl ar
kumandal @ el ekt r,kasikakt eartdismineorieu nss wsra Eeuwdimera r é
giderememi ktir.

El ektroni k atekleme sistemlerininHaiel i ki m
effecht et i k1 eme mahrytee mikl Ekmarnodibk éat exwrhenmek si st e
kull aneéel asteat dklF e mélemtaankyétdldaar é/nr ektiir késménc
creti mi otolarda kullaneéel éer.

2.1.SisteminPar - al ar é

Si st em, di stribg¢tor i -ine yerlexktirilmik
entegre il e dielsktraniklbgntorrold éxreintitkkanikdoatrol ol u K u |
¢nhitesi bobin primer devre akéméné keserek s

21.1HalEf f ect Al gélama | nitesi

Sinyalin olukmaseée i-in bir hal li bveetrCirce mse
yer |l exktHalill mg rtiilri.mi prensibine g°re sinyal

lzerinden akeéembigleeema yadirle ol &t &klenbti r man
hatl ar é t arialf@tnldeami 1k ek endydamdgaegerilinger hallgéritimd a
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adé vergeidimmaniet | k
orantéel eder .

hall gerilimi prensihis i

Beslenme r
gerilimi

Hall gerilimi

alanén ve yaré

Manyetik

al aneén

+A

a.Hall etkili sinyal iireticisi <anatgik
Hall

il etkende
yarkekilkEd®Reni
ny al creticigeir ¢Medineckdr i | im grafiji

gerilimi

c }
=B
(a) Sifir volt
A Oyt b.Hall gerilimi grafigi

/ /'
(b) \@’ ------ ’ Zaman _

kelkil: Hall gerilimi, ¢retici ve geril/|

o

)
I~
e
@j \
>
Hall gerilimi (VHy—%
r
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2 —Toz kapagi
3 — Rotor

4 — Kanat

5 Hall sensorii

1 — Dislribiildr kapa3

Gerilim UG

| ) [ | |

Zaman t

1-Genisligib olan rotor
2-Daimi miknatish manyetik
iletken pargalar  _~ 1 2
3-Hall -IC N
4.Hava aralhg "
£

\\:

21

keki2: 2Hal | et \wehdl s e ol § S gegilimpneyd&na getirmesi

k e k2i20 dhaall etkili d i st rinb ¢pta°rr- all &r &tikli €éi hsinyal ¢
geril i mi rgHallefféecmekhbedket ettirilen elektrik vy
saptéerél maseéedeéer . Hal | vericiyi bir fifar al éko
taraféndan kesilir.

Di stribg¢gtor mi | ikekil B2G@E° ng:’krée | e frabpabavalta- € kK | a
aral ejéndan gea-verek e nh amhd my ékdaka tky @ kaimaan|l ahj@svmag n
dékéna -édlatld]j etxdaman ¢nitesini et kid%yteenr imra.ny
Hal | et kiestiki¢ neidteens i nmaen y e t bukun aohugwnolamaloeydanauj u v
gelen hall etkisi gerilimininG) d e jkekkd2nd e g°r (Tabh2ki @dérger i | i
dejikimi ve hdlohkgérwiolniumivegi & mi mit i r .

Manyetik Alan (| Hall Gerilimi ( Hall IC -

Rotor B) U) Anaht EVer|C| Gerilimi

HavaarAa_I €) Ha.II tab Maksimum Kapal ¢ Minimum
dej il ngfuz e
Hava araHall tab D¢KkKer A- el e Ani olarak artar
giriyor. saptéar e ¢ Kademe B2)
Hava ar a Hal | tab Minimum A- ek Maksimum
-ok zay
I Hal |l tab _
Havaa_raéj_en artan or | Artar Kapaner Ani ol af
-éekeéeyo . (B1)
ediyor.
Tablo2. 1: Hall gerilimi olukum periyodu



212 HalEf fect El ektroni k Kontrol ''nitesi

Hal | et ki si shitesi ent egmrée gesvtreerda m . b IEmn
kekil 2. d6tveri |l mi ktir. Hal | et ki si ¢cnhitesinden
atekleme sistemini tetiklemek i-in kullanél e

| 0
Stabilizatér
Hal || L e | singa |9
Teneratérin |y Guglendirict sekillendirici Chlagt
Uc
Sicaklik
Dengeleyicisi o

Ua= Kunmanda geriliri
keki 8: Hall etki chitesinin (elektroni k kon
2.1.3Elektronik Ate Kk | eme Bobi ni

Ak¢den gelen degkeéek gerilimi, dejiken many
yardemé il e buji térnakl aré arasénda keével cé
atekl eméd edtneaneea at e KRegmidd). bobi ni denir

Resim2.1:At e k Ibabimeri

El ektroni k at ekl eme bobini; dékdemgrt Ki | er
-ekindpdkzeri ned7gdemenl ke si t | i t el den003D7 sar ém
mm kesitl.i tel den 1/ 270 onder ylevredén/ Mef)d@na getirr € m o
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El ekt r oni ktemahokinkelindenpeimesdewe direnci80, 1,2 ohmc i var éndadér

Sekonder sargé diren-1eri Nanayseitki ks iasltaenngen gd°ar
ol masé ve ince sar geetdlenmeli -dsfexk oentdkeirl es adreghé dia
sar él mexkter . Kk i sargé birbirindenekxalré@e&l m
(n¢gviobide meydana gel en el ektromanyeti k al ané
Silisyumlu i¢msde Kkaonludmars éydta meydana gel mi Kt

At ekl eme bobininin pridmerl5de v-réeladdrilruicku nulca
i karetl eri bul unur .

2.1.4.Buijiler ve Kablolar

Buj i, silindire al énmecx ol an kar éKémén S
i -ger ekl i ol an elektrik kevéelcéméené (arke) s
yanma ol ayé baklatél méek ol ur. Buji, silindir
en iyi atekleyebil ecek ve ydipjedradfeakt °r |l er den

teki tli buj i firmal arénén YRasm2eded axeé t buji
buji resimerig® r ¢ | maBlktedi rdii Kk a-é&l mék ol an g°vde keé:
(orta) elektrodu, «kKasi el ektrodu ve buji bak

Buj i karéekemén en iyl Kekil de atexkl|l enmesi
Bujinin yeri yanma odasénén kKkekline bejl édeéer
keveél céeneybdaaknlaargelMn ésé enehajaikm ek @ ®me mak h b e K
Bu alev -ekirdefji karéekémén tamaménén yanmas

Resim22.¢e ki t | i bujiler
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B C P R 7 E S - 11
1 1 1
Dis capi Elcakllk degderi Elektrot aralign
B: 14 mm 2 sicak 9 :09mMm
D: 12 mm 11: 1,1 mm
C: 10 mm 12 soguk
Anahtar agz1 Parazit Dig boyu
C:16 mm filtreleme E: uzun
direnci H: kisa
One alinmis S. Standart
elektrot arahg A: Ozel
B: *
kelkdl Buji ikletme kodl are

Buj i czerindeki harf ve rakamlar buji il e
olamk tanémlrae RAdehp? t gli mekt edi r .

At ekl eme sistemlerinde kullanél an sekonde
grafitli iplik iletkenli ol mak ¢zei7enmi ki - e
kal énl éeéjénda kau-ukalvetylhamplialsd i kaglnaryma@itl ane K
-0k k¢-éektogr.

Resim23:Bujik abl ol ar é

Grafit iplik iletkenli kabl ol arda tel y e
kabl ol arén kull aném amacé at ekl elemektrsBust e mi n
kabl ol arén olduk-a b¢yek diren-1eri varder .
olarak deji«kir. Kabl o, s°k¢lerek u-Ilaréna bi
yakl akék Tem@@dq od imas é g aim eocksuzd.e] ©h m gfet e B me
durumunda kabloda kopukl uk ol duju @&®esimakél ér .
236t e Dblugliarkeabg®r ¢l mektedir.
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2.2.Sistemin¢ al é K mas é

kekil Rall devreldi el ektroni k ¢nite

Hal | et ki | di shalibsgerdéei mil deatdkl eme b

akeménée kontrol edarel enlas et ri o n inkbdethdlldaaralireil e r u y ¢
el ektroni k ¢nite g°re¢l mektedir.

Hal | devresi 1 numaral é terminal dea sabit

Kasi ye b &alnan méka @are.raddeall eediéfjni nde 2 numar al é
czerinden k¢-¢k bir pozitif y¢gke sahip ol ur.

Q2 ve Q3 transistorleri de i légentdkaak éaml ge-ve a

Hal | devresindeki kanat hava aral ejéndan
seféra d¢egker . Ql transist®r¢gnegn beyz ucuna g
yal ét kanbadodlamk Q2 v Q3rtansi s tylarlléetrkiamBleo lturansi st ©
yal ét kaat eoklIneansee bobi ni pri mer devre akéemeénéi
devre akéménén aniden kesil mesi sekonder sar
Bu gerilim distribgtaasétgehtantdanpi geeg?Peader.i

2.3.Sistemin Kontrolleri

231Di strib¢t°rde Yapeéelan Kontroll er
u Di i
K

St
u abl

—) —+

O r mi |
| ant él

25
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u Distribe¢gt©or tablasénén hareketi
a Akéreée yajl amadiamdakistrmre-bicnélrek me
a Hal | devresi uyarteéem geriliminin ©°1|-¢ln
u Hall et ki si geriliminin °I-¢l mesi
a Mekani k avans kontrol ¢
1] Vakum avans kontrol ¢
232At ekl eme Bobininde Yapélan Kontroll er

Ohmmetre ilemuayenele mbi n devresi nde kapukdiurkegn -k évs
Kasiye ka-ak testleri yapeleér.

233BujiKabl ol arénén Aréezalaré ve Kontrol ¢

Buj i kabl o arézal aré késa devre ve kopuklIl
234Buj il erde Yapél an Kontroller ve Ayarla

a Buij i -al ékma durumunun incel enmesi

Mot or dan s © kbgrineporseléni jlei alektndta r € n kirlilik v
durumumeotpruen - al ékma kKartlaré hakkénda °©°ner

0] Bujilerin temizliji ve ayare

Mot or dan s°k¢l en bujiler incelendi kten S
temizemeévésé ile yékanép kurul aner.

i Kum pe¢skert meldi temi zIl e me ci hazeé vV a
Temi zl eme cihazé yok ise -elik fér-a
kurumlar temizlenir.

1 Orta ve Kasi el ektrotl arénknarau -1 ar é&,
keskin k°ke olukacak kKekilde ejeleni

1 Varsa kontrol baistazémdda elmdjai rkierv el c ér
ya da ara- katalojuna uygun yeni buj

Katalogla tavsiye edil en °1| -agnyag afg° rvee Ixugj

el ektrodundan ejmek suretiyle térnak araleje

26



2.35.AvansAy ar é

Resim 2.4: Avans tabancasé (neon | amb

Seleguma zamané soNoawea,-élpmadam bB&Ejinin -
bakl at masearwva reat@erkd] eMot ora r°1| anti devrinde,
bakl ange- avansé denir. Bakl angeé- avans aya
Resim2. £6tavans tabancasé g°r ¢l mektedir.

2.4. Optik Kumandal é& El ektroni k At e

Fotoelek r i k kumandal & tipin teti k|l eme si st el
fototransist©or ckembiime i ond alalr @Bimédkiryilot & télf w1l Ina n

yukarda a-fédlkelcanamnshalmi nén teti kIl eme kerieker i ne
vardeéer . Distribe¢gtor mildi d°nerken teti kI eme
araséna girince ékéek perdelenmik olur ve pi
araséndaki aral ek infraredisdisy@dwn ek &ri d &g é nva
sinyald. meydana gel ir. Bu gerilim sinyal:@ t
devre akéeménén kesil mesinjl are. bBYy i slies tkeemién c
demavant atjréanfsatsot or ¢n voeam nyf gzaeyeid ikde sidteadiruchi j i t

-al eékmamaseédeéer .

keki:l Ratoel ektrik kumandaleé tip tetikle

Bu sistem yaylgmaad &]jl &anmr cakn kfud 4 laan €i ncel en me mi
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Hal | etkisliekumamidla! @t ekl eme si st emi ni kor
U Ger ekl i gevenli k tedbi
U0 Ger ekl i el t ak éml@e geérimiz
0 Motor / ot omobile ait kat
bulundurumz. Kat al og il e il ¢
yardeéemzi st eyin
0 Katalogda belirtilen t

yapéenez.
0 Uygun anahtar kull anén

O Distribe¢gtor¢ |0 EmMNi yet kur al | Bikkatihve hagsas
s %kn¢ z. davranénéz.
0 1. buji kabl osunu ve di
edini z. Distrib¢gtor bu
U4 Distribe¢gteor hall devr e
O Distribe¢gtore¢g sabitleye
distrib¢gtorye Postrahani
s°kt¢jeéenegz késmé uygun
pislik girmesini °nley
U Distribe¢gtoregn kontroll
ult-)lall—efl‘_left_alg<u Hal |l devresi Culynggzt.ém g
akl éejénén k. P )
I ~ 0 Halletkisigeriim ni n¢ k- ¢
yapénéez, dej.i
O Distribe¢gteor¢ yerine ta
U Distribge¢gth?©o hall devr e
0 1. buji kabl osunu ve di

U Distribe¢gtoryg

O Distribe¢gto buj i kabl o
ol arak tak
0

r
r
[

ol arak takeénez.
r
é
[

neéez.

0 Buj i kabl arené u- ke
-eékarénéez.

U Bujileribujilokmas é Kkul | anar ak

0 Buj i kabl ol arénda ezik
deformasyon oksitlenme vardae J i Kt i r i n

i By i kabl on az 0 Ohmmetr e ?Ie bujiAkabI
kontrol eliniz ve yerine ¥l -¢len diren- dejerle
také n & 7 . uygun o!EmaI-eod<erk.u_IIaneI

kablonun direnci 10000 ohm kadad € r .

U0 Buj i kabl ol arénén veri
kat al o] undkat ibre.l iTratvislinyié
periyotlarda dejiktiri

U0 Buj i kabl ol ar &, di stri
g°re farklé boyl arda o

U Bujileris©® k ¢ ny¢ z, 0 Buj i knaéb,| obluajriglk e reche rs 09
edini z ve yel havailebujdiplendekipisliklei temizleyiniz.
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U0 Bujilerimot ordan s°kerek seé
kekilde uygun bir yere

U0 Motorun- al & Kk ma wmhuhteroemu v e
ol ums u zbluy kil aerl éenketeyerek téspitr

et meye -al ékénez.
0 Buj i elektrotl argnanéedhu
temizleyiniz.

U Bujiler temizlendiktensonra ér nak ar al
ayarl anmBujgeidéreéernak ar
yapéneéez.

U Ayar ve bakémé yapél an

iy
I

verilen buj , yuvase
al enez. Buj i okmasé i
Soketten tutarak buji kablosunu buiji klipsine
oturtunuz.

U Atek | eme bobini (+) tern
°l -¢n¢gz. Ak¢ gerilimin
0 Pri mer sar goamnietwehlt + oin ¢
u-1l aréndan birini bobi

U (-) negatif terminaline temas ettiim

. . [0 Ohmmetreden2® C s é ¢ a'kl .éXfaaaé0
U At ekl emen bd dejer okunmal edeéer .

ve kontrol ¢N4u Bobin sekonder olsmmetrel & - k¢

u-1 ar éndan -bnegatif tarminabne, b i
dijerini y¢ksek ger.li
U Sekonder s arAgc nséénc adkiel | éek
6000Y araséndan alimalnéd
ara- katalojuna bakeéeneé

1 nolu silindir bujisi—~

U Avans ayar
ve ayarl ay

Rotar: Gec Atesleme
Avans: Erken Atesleme
U0 Mot or -al e
UDistribge¢gt?©o
mot orun ha
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bir b a
U Avans

ucunriu kiiut up

U Avans

nt il e
tabancaséneén
bakéna
taban

kapat én

z
k ér
bajl
ma v

D D

buji si
U0 Krank
i K derinetespit ediniz

o

QD
—_— 0
o — o
D W»
<< M
@ D >
< o m

dev

ant.i
tabancaséneée
r

0 Mot oru r©°l|
U Avans
i karet|
kontrol ediniz.

O Distribe¢gtor govdesi
birbiri ninéakalrakyéélnaénza
0 Avans mi kt aréné azal
d°n¢kK y°n¢gnde, ]
tersine yavak-a
Tespit vidaséne
0 Mot ora aniden gaz ver.
d¢kmesini bekleeyiimide. a
kontrol ediniz.

erinin birbi

w S

: C

U Mot or t est
sisteminin
ediniz.

ci
al

U Ohmmet r e ypramerdesekendddenrelerin
kontnryodpéneéez.

U Primer ve sekonder devre kontrollerini diagnostik
ci hazé osiydnwils #dekgntrof o n k s
edebilirsiniz.Ci hazén bajl ant él

-al ékteéereéenez.
0 Osiloskop fonksiyonund
bakarak aréza tekhisin
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KONTROL LKSTESK

Bu faaliyet kapsaménda akKkajé§dEaéelzi dteeclean d
Evet, kazanamadé] énay@ambtecewX)rai kar ehi koyar al
dejerlendiriniz.

Dejerl endirme ¥I-¢t] Evet Hayé

1. Distribge¢t ©rer enkotboar kdéamm vse® kK
yapténéz meée?

At ekl eme bobhinyapoenéal mé

Buj i kabl ol aréné s°kerek

Dej i kmesi regekiyorsa dej
4. Bujileri s°kerek kontroll

Dej i kmesi gerekiyorsa dej
5. At ekl eme avanséné knetr ol
DEJERLENDKRME

Dejerl endirme sonunda fAHayeéero keklindeki
Kendini zi yeterli g°rm¢gyor sanéz °Trenme f a:
AEvet o ise N¥Il - nee vgee -Deniezr.l endi r me o
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Akajédaki sorulare dikkatlice okuyunuz ve
1. Axkaj édaki lhadiln gleandii i creti mi prensi bini
A)Dejiken bir manyeti k alan i-erisindeki [
séraseéendaengeijdia na gel
B), zerinden akém ge-en yareée iletken bir | e
hatl aré taraféndan kesilirse, il etkenin

C)Deji ken manyetik alan i-erisihtdeakiol beuk
D) Sabit bir manyetik alan i-erisindeki il e

2. Axkajédakilerdembhanddisi nzti exlleeme ads?at gél ar
A) iyadal B)+yadal5 C) Str D) Lenz

3. Akaj] éedarkiHermdgi si di strib¢gtordeki y¢ksek vo
A)Al - ak ger i | i m)Ykakbsleokl agreér i | i m kabl ol ar e
C)Tesi sat kabl ®d)kKnarnedansat °r

4. Y¢ksek gerilim kabl ol arénén kopuk ol duju
A)Buj i kabl ol akerohmhetrB)IGPgbgt &ontr ol edi
C)lUzatep s¢ndegrer ek tes pD)tTesptedilémez. .

5. Sékéktérma zama¥Ndyson@hkdaadminstbaninin -aka
bakl at maséna ne ad verilir?
A)R° t ar B)Buji C)At ekl eme D3ARtrarcke mas é

Akaj edaki c¢emlelerde bok béerakélan parantezl

yazénéez

6. Hall geriimi manyet i k al aneén Ve yar é il etkenden
orant(él eyer

7. Manyeti k al anén yar éliminiletkilerk e n i kesme héezé h

8. Hall ver i wiasyierdtexk(iamed mi kt i r .

9. Hal | vericiyi bir Aaral eko ge-tijinde man
kesilir.( )

10.Hal | et ki si chitesinden elde edilen geril
teti kl emek (i)-in kullaneéel eéer.
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DEJERLENDKRME
Cevaplarenez

verirken tered

Cevapl aréenéseéen

€ cevap anahtareyla karkeéel akt
d¢t ettijiniz sorularla ilgil
bti g mg ochaojarku i°J renme faaliyetin
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¥JRENME FAALXY

(Amac )

End¢ktif vericiliel éemanpat kkakembhprdal 8) st e

ve deji kKimini. yapabileceksiniz
(ARAkTIR)
0]
0] End¢ktif vericildi e | eplatin rkummanidka | &t eekl leekmer o
at ekl emel s i &tymespiensdaalk if ar kI él ekl aréené ar
1] End¢kti f vericildi e | ldak etkilioenli ekk tartoenki | ke naet esi
sistemi | e araséndaki yapésal farkl el ekl ar

3END! KTKF VEREKIRONKKE L
ATEKLEME SKSTEMK

Pl atin kumandal é sistemler ani i vmel enme
ol abil mektedir. Kl asi k atekleme sistemlerind
400 civarikmsekdewrézIl eé mot ordlearidhat i wakse kk ad ek\&il |
El ektroni k atekleme sistemler. i se saniyede
15000 d/ d hézsea&mséame mk axr od laé&jiend ékrumandal é si ste
séral anmeéexter.

a Yé¢ksek hezl airrdlaerb ¢etkeint sviel idnodf ru avans i

0] Pl atin ve platin fiberi akéntésée yoktur

a Pl atin ol madéejé i-in y¢ksek devirlerd:

teklemesi meydana gelmez.

0] Dejiken dwel | a-ésé kontrolg¢ il @ bobi nd

bilir bu sayede sekonder devre geril i mi

Yer | i otomobill erde 1990 yél éenmdanrtaaskéét d rae
manyeti k kumandal é tetikleme sistemlerd:i kul |

End¢ktif vericili el ekt ,kerkil Kk nat @ lreemed i sit s

uyartéml & ve volan/ kasnaktan uyartémleée ol mak
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3.1.Di stri bgweérrtdeeml é

End¢kti fmaeyeti ki kumandal &) el ekotammlo ni k af
kekil 3. ol & g%r ¢l Klekdieldi mt ekl eme sistemine benz

atekl eme bobini araséna kontrol snitesi konu

Sekonder terminal Distributor

(J
A
T l
J}==<J {5 e
5 Negatif
Pozitif & terminal
WAWAY

terminal

A Mesleyici || |

Sekonder AR =

sarg) =1 1
Primer xl s
sargl Buji

+ Sinyal
oneraldr
AkD jeneralord l
S ————————————— T e e e e e e =
kekil: 3End¢kti f wvericil ipreelneskitpr okneinka saét ek | e

311Si stemin par-al are

3.1.1.1Di st r i IBipyalBobini(Rick-up Bobini)

Distribge¢gt©oor,
daj ét el mas e I

eksantri k mild@
kl as
bobinive rotordur.k e k.i #é& 3d i

iczerinden ha
i’k sistemin yapésé ile ayneé
stribe¢t©ekedri - yapésé g°or ¢l
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Smyal Rotoru

’

%
"/ S
Sinyal Bobini ‘
o -
‘;’J
Mlknatls

kel3i 2: Distribg¢gtor

Pick-up bobini (snyal bobin) b i r -eKkit alternatif
kapayan geril i mi creterek primer akémén Kkesi

Pick-up bobini (sinyal bobini), manyetiketkiyiar t ér an do] @tbrdamé k nat €

(teti kl eme tekeri) ol ukur . Rotor (;zerlnde r
bulunur. Pick-up bobini iled o] a | méknat és, birbirleriyle bi
i -inde sabit d ur mizokirtina d € ] me yRead e@k (0.B6z4mmy, a |
di stribg¢gt?or mi |l inden kle&i &Kpéku pa Ibaorba kn i chd mmeykatp
-alékma prensibi ve ¢retilen sinyal geril i mi
Alternatif Akim Gikig Vottaj ‘ ﬂ
i(? Sinyal Bobini S’f /
/ Braket & 0
O
Hava Boslugu
(0,2-0,4 mm) :

| 5
r

Tabi
Miknatis

Sinyal Rotoru

k e k i3:IPicK3up bobini ve sinyal gerilimi
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Tabi.i meé k n a tl éasné ng ¢ncagn yregbitkelp b agbzienriinmned echoj r u

Rot or pickupbobi i araseéndaki hava bokl uj u, rot
pickupbobininin ¢zerinden ge-en manyetik al an
dej i K pick-spb,obi ni u-l arénda zayéf bir voltaj me

kekid4: 3Sinyal bobinine g°re rotorun pozi sy

kek3i Bode sinyal rotorunun konumuna g°re |
gelen sinyal gerilamsei myals!l mekbedi rd°nBeyad
di Kkl erinden biri sinyal rotoruna yakl akt é]j
uzakl aktéejé zaman azal eéer. Meydana gel en EMK
ge-irmeye veya kesemebyoebiynarpari meea bdue vkeeksiil da- él

3.1.1.2Elektronk Kont rol (Anéeklsyi ci)

El ektroni k Kontpickdp bobinining e ®it t { FilE tydgsestr ri 4 i m
a-ép kapatmak suretiyle primer aikelm&xkiklond e o
I C (I ntegrated CircuiElektterkonnoilkoj ine m-tya l@ed k an@are it
prensibik e mhiegil8. edétg°r ¢ mekt edi r .
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Sinyal

> = Atesleme
jeneratoru bobini
<O>€ Gig e =
transistrg [ €. Bujilere |
| [
+< Delektor |- Guglendiici |— '
T T —1_
Dweall 4 — |
Akim
i 1 sinrlama | ‘
evresi 2w

Atesleyiéi“ )

kelkdi b: El ektroni k kontrol snitesi (At ekl

0] Det e kdewest Sinyal bobininin ¢ r e t gerlim imili voltlarla ifade
edilebilecek bir gerilimdir. ECU devrelerinin bu gerilimden faydalanabilmesi
i -in sinyalin dedekt?©or devresi taraf én
d¢kegk girik haakgsaieyrgdé.c@®@e sahip bir

a Dwell kontrol devresii Y ¢ ks ek devirl er deéazplma mer d

ejildedmBm devre, prnénabi detvuttemaka& meéal éke
a G¢-lenbipeeol enen si nyarndeyg acuralvariméden t r an ¢
°neeansistondece&l swrtvé rya® Teanslstardnaletimey ¢ k s e |
ge-ebil mesi i -i-h. Deylzulucnumallaée caer .0). 6
0] Maksimum ak ém kont r®ilstdemwirrespri mer devresi:
s¢rekl i kontr ol al t éndaprimerdewedelaik @ mé Her

akK ey RBesekolurspri mer sqea-gakibane keserek sistem

3.1.1.3.Elektronik At e k| eme Bobi ni

At ekl eme bdoami nal dEGW6 si nyaller yardémée il
2000635. 000 volta ye¢kselterelAt eskelreamee Igedieml el
aa-larda distribe¢gtor ile te¢egmlexkik ol arak yaj
distrib¢gt®regn glPrevini yapabilecek kekil de 't

Elektronikae k | e me si st e miknldaes ipkr ianteerk | acknéemésni st e mi
b¢yé¢k olddahjau -vaebuk edoy guBrulnwj asaj | ayaberl mek i
devre saréemssehgrdér adavVitel eprém sayésé -ofal
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Resim3 . 1 : El ektroni k atekl eme bobinleri

El ektroni k atekleme sistemindeki bobinler
1/400saém or ané mevcaltdlutrr. oBiuk naetdeeknlleeme si st em
devre direnciOBL . 2garcéndadér . Sekonder sargeée diren-
yéeksektBegt ¢n bunl aerléerktsomud&ku adlexd &me  si st e ml
ger il i mi kl asi k at ekl ekhea sg iks tad mlkd reinred esni s-t cekm
héeézdavmaelenme sérasénda bujinin -akma geril|
-ékavwmbtorun tekl emesine neden ol abilir. EIl
gerilim her zaman bujinin -akma geriliminin
3.1.1.4 Buijiler ve Kablolar

Elektronik & e Kk | e me si st embulerive dgi k & ull dikteminé a n
°zellijine g°re dejikiklik g°ster mez

3.1.1.5Vuruntu Sens?®°r ¢

Vuruntu sens®°rleri, emme ma-h\ve Bhsilidlirlesir é n € n
araseéndazealemakot grebilode bul unmaktadeéer. Mot o
mot or bl ojunda bel i bir frekansta titrexki ml

Vuruntu sens®r ¢, bir diyafram ¢zerine yer
el ektrik kristalilmdemdyaa praulrmént tuédra.n Maatymra ki ar
tespit ederek ECUOGNne sinyaller g°nderir. Vu
kull anarak ECU tarafeéndan hangi silindir ve
Vuruntu sinyalinin volta € i | eunvukiuachd etni andekievuraniu &ontrol ECU i
devresi il e avaedahbel ojcawgragimitcar . sd&kmrekdde go°r ¢l me

Bu sens®°rler yanl ek tork anaht. Xeniéeriilel e sék
deji kanmot 6 rbl oju il e sens®°r¢n temas .y¢gzeyi
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U S,

J | I ‘.\’,”.5"",',.’} I <

keki:l MBuruntu m¢egkKer ¢ (senseor¢)

3.1.2.Sistemin¢ al @ K mas é

i a-eéklanan endg¢gktif \Y;

kek3bdee ECU Db°1l ¢ml er
-deekmai pgzerinde a-ékl ance

yerine daharbasi bi
durumunda incelenecektir.

U Mot or - al eékméyor DevRdda pickup bdlsinh trepsysom ve :
diren-1lerden ol ukan ECU ve atekl eme b
sargédan égne-enhraali stor isé edevresini k o nun
tamaml ayeddid adeéer

Mot or stop durumunda, kontak anahtareé a- ¢

ol ukur . Bu gerilim sinyal bobininden ge-er ek
O6vol ttan daha az ol duju i-i.Ar @mrxainsti°rit °C ¢k al
ve E (Emiter) u-laréenafragé@nsdar ok wgmerlas ek | o

sargédan zakém ge- me
Motor stop durumundk ont ak anahtaré @+ékmebédakeles a

hemen kesileceji a-ék-a g°r¢l mektedir. Bu a
engel | ektivike loelkatcr oni k at ekl emenin yararl é& bir
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MOTOR CALISMIYOR

Pick-up
Bobini P
— -9 s
)
'
| PO ——
kekirzl Bnde¢gktif vericili -edle&k miaobnig rke kha teor) e-neel éski nsét
a Mot or -al ékéyor (Sinyal bobiMoitrode npaa zi t
sérasvsemwyda motor -al exér durumda distridt
sinyal bobininde alter nautpi fb oabki érlein n¢dree t¢irl
alternatif akem geril i mi pozitif (+) [
bakl ar . Q noktaséenmaalPtbareda kgiel g@r i0l,i6mey
noktaséndan Q noktaséna dojru akan ake,]
ol duj u ilerioplangyak Q@ ndtiams é n € n .kveoklB)laj3& art ar
osVv
P " Pick-up
Atesleme Bobini |
41|  Bobin Cerilind
Pick-up ! '
Bobini R1 =
~Ea Whd |
Of [TL5]
' - Transistériin ACIK
'L - rR2 E ! D u
-—-—-4Q e
ECU KAPALI
kekiBl Bnde¢gktif vericili -edle&k ma riiothre-redlighlég(me sii ity
bobininden pozifpif sinyal ¢retiliyor
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Transist®r¢n beyz ucuna gigkerer t estei ktlreames i
il eti meAt gel eéme bobi ni primer sargédan akeéem
transi st °rapholdlieletnTri @@Rrév xmBmiyteerge(- )

0] Mot or - &Singak Bopirmden Negatif ¢) Sinyal : Simyaltiliyo
bobi nde ¢vroelttiajeéd Nedgd ubiui nafkaéem p nokt asér
bulunan ve transist®r¢n beyz wucuna dojr
noktaséendaki gerilim transist®r¢ il etio
d¢kt ¢dag, tarnansi st Or yal étém konumuna d°
direnci -0k y¢kselir ve akmakta ol an p
olarak transist®or yal étém konumuna d°r
sekondersgréda geri l(keBB)hd¢ckl enir

Transistori
Detime
Gegiren
Gerilim
O‘GV\ S ——ﬁ/— P Nokiasmdaki
kw1 ———
Gorttimi | L sa
i§ : Gerilimi
: |
| i
| i
ACIK | '
. KAPALI l Transistoriin
Durumu
kekiOl Bnde¢gktif vericili -edle&kk ma riothre-redlighlég(me sii ity
bobininden negat)if sinyal ¢retiliyor

| 3.1.3.SisteminKontrolleri

Manyetik
42
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a Pick-up bobini -& k gemliminin °I - ¢ | Béekt roni k kontr ol é |
up bobinini birbirine bajl aydokukabl o

bobi ni u-Ilvaornametbier bA¢C | aneéer . Di stribg¢gt

vol t metre i br digdiir . d eG%esrt egYetder nobek unan d
d°nme hézéna bajl é olarak dejikecektir.
Distribg¢tor mi | i d°nd¢] ¢gPzsatmnearnmi walrt i met rt
tekerl eji il e bobin g°befji araseéndaki hava a
bir ohmmetre ilepick-u p b o bi ni sar geél ar e nup bobidninvexmesii  ° | - ¢
gereken ger il i m tdeerjeefrélnedran ¢kraettailcoig|lfairrdmaa bel i |

0] Pick-upbobinsar gé | dirreckobtnols: EI ekt roni k kiokat r ol é
up bobin ne bajl ayan klbp obabi rsi®°kydl,oar érmra b
bajl aneéer . Ohmmetrede okunanl|l dej eOkéuntn
dejerinnkgs ol gigklumashéobi nde késa devre
metrenin darieseir igslest eamgél ar daPckup kopukl

bobini yenisiilede J i Kkt i ri | mel i dir .

a Kablo baj | ant & koanrtérnélng kt r oni k a findek dingam e si s
bobini, el ektroni k kontr ol snitesi gi t
ortamdan etkilenmemaeiei i -in ©°zel Bal ar¢ark pyaarl-éeatléalreé
séecakl ek vb. istenmeyen fakt°rlere kark

Sistemde meydana gelebible& en ° neml i aréza, bu el emanl

bajlanteéelare ¢zerinde bulunabilimunkaGegnemdgzd
arézalar geedé&ni yl eyer e dejiktiril mick bir-o
rastl anmaktediéabl 8dub ajeldemt él arénén -ok dikka

El ektroni k devr e el emanl ar e araseénda bul

a-éel arak oksitl enme, korozyon vemeltveteksas s € z | é k
yerine takel mal edeér

0] Sekonderdevreka b | o | dirréenné-nl°le + 4 Iniadsni telli kablolarda
iletken tel 57 mm kal énl éj énda kau-uk veya pl;
kapl anméexktér . Bu kabl ol ar én direnci -
ar ézal anma z aywk@m&naepdhna gemezk o |

Grafitli i pl i k(iipleekt kleabli o)k adwll ddlka+r@&@nb¢yék
kabl ol arén wu-Ilaréna dakUékeklakad&ekhehnee!| m&x
gerekir. Bu t el i pl i klad | pemai & rall &1 cka rk atl emas £ 1

Kpekl i buj i kabl ol arénén direnci, kabl o |
yerden s°%°k¢lerek wu-1ar éna déddkunammyndedirex ébkaj |
10.000q ci @waerGChmmkeeniwd malbz deéieer mesi dur umun
kopukl uk (atl ama aral ejé) ol duju anl akéel er .
giderilemiyorsa kabl ol ar yeni si il e dejiktir
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0] At ekl eme DbobiPRrii nkkaontweol d ek o n kialetkens ar g e | &

grubunud ukt uBumr ohmmetre kull anarak Dbobin
yapél @Ghbnmimeitrr.e ayarl andéktan sonra bobin
sargélarda késa devr e, kopukl uk, aker e
anl akeéelabilir.

¥rnejin biirejveer | prriimer s ar diébolnde, eohicprimeB q ol a
argeéel ar e ndmde ylamprad tarmme °d ogn®satzerd ggjoers a sarged
| drug ug © Bitreeraqiédan.fazlasea k é r € @ danazde] er 3okunmaseée |
evre ofdupouinkddlagkeki |

o o wm

Bobinde kasiye RBRHDbGEIlKInNn giabi éJle- klekn l Ej er
budir umda ohmmet r ¥ukadded keir °grensetketrei rol duj u gi bi
pri mer Ve sekonder sar gélearléeer k ckmattrad lo k e dielj
karkél aktérélarak dejerlendirilir.

(a) : (b) :

k e KBill: Ohmmetre ile bobinin kontrol edilmesi

0] Bujilerin kontrolleri: Buj i | er i n gerevi s¢rekli ol ¢
yaratarak havy a k é t ktau tewkietmémma kt ecrée.ml Atr €k | ebnug i
mer kez el ektrodu il atlkarsliarel eEKudjriodué rar
oranteéel é ol dx,akmn)Y ake w&lekam®y\Bo latzaj & ry ¢ k

Bujilerde nor mal kull aném ile térnak ara

mot orun yanl ék atekl emel er yapmaséna neden c
korumak i-in bujinin periydgirlecal duak |l konnr
kull anemdsgresBiujvMd erderdajamai t20me !l kdr .

u Havabok!|l uju :Sonymadbl pobi ni il e sinyal ro

bokl uk ol mal edeér . Bu bokluju bir sentil

karkél akteéereéel er .
3.2VolanVeya Kasnaktan Uyartemle

Ot omoti v el ektroniji ndeekkir oge ki kanmeelkel reeme p &
gel i kmel er e sebep ol muktur . At ekl e me si st el
probl eml er. ortadan kal dérmak amaceéeyl a gel.
farkl e kKkekilde uygulama bi-imidir.
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3.21.SistemnPar - al ar é
3.211Di st r veBd tn%ral Al écé

Distribe¢gteoren gorevi sadece Sinyahobirevme ger i
i kl eme teker.i dékar ékbegkEiRlt ¢ .. 1li2-6edrei sd ingdtemi &
éceée g°r ¢l mektedir.

kekil %012ndanenudycakrttiefmlveer i ci | i etlieskt riomi k° mg exwé
sinyal al ece
kekild Jetikleme tekerleji volan ¢zerine t
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